Przebudowa
Mostow Pomorskich

il 1
o e 3
i
o
%
L
e
11
I 1
{
i[ i
| & | I.,_ '.'_f
; ‘ .\s:&.:y o
/| wpjsiowoy waysop i 2 L
|| femizpoio 1 p12ugesq i i %"
/| 2unop asfog # i i S|
i w08l vz oy — 4
== =4z | vosrazvaywue |7 0 3 /
AN AN ! T T 1/ g
SR /- i Skala 1:500
wpjsiowo d wajsop
fapjzpoig 1 bisuqoiq
2lin op a13sfoq > Istniejace stupki U-12c do demontazu
VIDSrIzyd Mvug 60 . .. .
Obnizenie kraweznika na dt. przejscia
«___
x
e
<t
o
g2
o Q
a N
= o
o 5

euolsajuazid

<
a
=387
aoag®
-
a nZ %.Z- wpjsiowo d wajysopy
==af fapjzpoig | biduqolq
3 0 < L H
2 >1In op a13sfo@
- 'VIDSrIzyd My

Legenda:
2y 44 Oznakowanie istniejgce

Y " Oznakowanie
& /// projektowane/przeniesione
@ ¢: Oznakowanie

%4 do zastoniecia/przeniesienia
X3 Zakres robot

2 ASEKA

PROJEKTY | OZNAKOWANIE DROG

Jednostka projektowa:
| LASEKA” Sp. z0.0. Sp.K.

Zadanie:
Remont Mostéw Uniwersyteckich Pétnocnego
i Potudniowego we Wroctawiu - etap Il

Na czas robot obejmujacych wymiar:\aek
>nikow, nalezy zastosowac z
kraweznikow, y N

F-6a z piktogramami znakow A-

Tytut rysunku:
Organizacja ruchu na czas robét - etap B1

Projektowat: Podpis: | Rys. nr: 2
Michat Rusnarczyk muww\& Skala: 1:500




	3: etap B1

